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1.

1.1.

1.2.

Aufbau der Codetastatur LKP-4

Allgemeines

Die LiSA-Codetastatur LKP-4 ersetzt die bisherige LKP-2. Diese kann wie bisher sowohl am Bus als auch
konventionell angeschlossen werden. Bei konventioneller Ansteuerung werden die Eingangssignale an
11— 18 (oder SV2) angelegt, die Ausgangssignale an O1- 08 (oder SV1) abgegriffen. Die LKP-4 schaltet
die an 11-18 angelegten Signale, oder wahlweise internes Schaltpotential gemal der Programmierung
zu den Ausgdngen 01-08 durch.

Die LKP-4 kann also nicht nur am LiSA- oder CAN-Bus sondern auch an friiheren LiSA-Generationen
sowie nahezu allen Fremdsteuerungen betrieben werden.

Technische Daten

Elektrische Daten:
Versorgungsspannung: 10-24VDC
Schaltspannung: 10-24VDC
Signalpolaritat: npn, pnp

MaBe: 96x115x30mm (bxhxt)

Schutzart: IP67 an der Frontplatte;
Schutz der elektronischen Komponenten wird entsprechend den Anforderungen
ausgefihrt.

Grenzwerte:

Codebereich: 1000 - 99999999
Max. Schllsselzahl: 32

Anschliisse: (siehe auch folgende Ubersicht)
LiSA-Bus: X1: -H; S; 24V (Funktion noch nicht verfligbar)
CAN-Bus: X4: -H; 24V; CAN-L; CAN-H (Funktion noch nicht verfiigbar)
Konventionell:  X1:-H; 24V
X2 und SV1: 11 — I8 (Eingangssignale)
X3 und SV2: 01 — 08 (Ausgangssignale)

Jumper: Die Schaltlogik wird liber Lot-Jumper festgelegt
SJ 1-16: Auswahl wenn Signale vom Eingang X2 auf den Ausgang X3 Durchgeschaltet
werden, ob diese mit pos. oder neg. Logik sind.
(Jumperreihe neben den Relais)
SJ 3-14: Auswahl wenn internes Schaltpotential genutzt wird, positive Logik/negative
Logik (Jumper neben X2)
JP1: Steckjumper (aktuell nicht verwendet)

Bedienung:
- Tastenfeld
- Summer zur Signalisierung der Eingaben/Betriebszustande
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1.3. Anschlussiibersicht

X4. X3: X1:
CAN-Bus Ausgidnge 1-8 LiSA-Bus
|

1-8: Ausgdnge (X3)
9: GND
10: +24V

Jumper SJ1-16
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SV1:

1-8: Eingange (X2)
9: GND
10: +V

Jumper S§J3-14

Eingange 1-8

2. Funktion

2.1. Verwendung der LKP-4 am LiSA- oder CAN-Bus

Bei Verwendung der Codetastatur LKP-4 am LiSA-Bus ist verdrahtungstechnisch einzig der 3-adrige
AnschluB —H, S, 24V am LiSA-Bus erforderlich. Ebenso ist ein Betrieb (iber CANopen vorgesehen. Die
LKP stellt dann ein voll funktionsfahiges BUS-Modul dar, welches durch die Tastatur bedient wird.
Hinweis: diese Funktion ist derzeit noch nicht verfugbar
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2.2,

2.3.

2.4.

Verwendung der LKP-4 mit konventionellen Anschlussklemmen:

Bei Verwendung der konventionellen Klemmen sind die Anschliisse entsprechend der Anforderung
durchzufihren (siehe hierzu nachfolgendes Anschlussschema)

Die Eingangssignale werden an die Klemmen 11 bis I8 angelegt.

Die Ausgangssignale werden an den Klemmen O1 bis O8 ausgegeben.

Parallel zu den vor genannten Klemmen sind die Eingdnge und Ausgédnge auch lber die
Flachbandstecker (SV1 und SV2) zu erreichen.

Uber den Flachbandstecker SV1 kann auch die Spannungsversorgung der Tastatur zugefiihrt werden.
(Pin 9 = GND, Pin 10 = +24V)

Mit den Lét-Jumpern SJ 1-16 wahlt man die gewiinschte Signalverarbeitung:
Jumper offen -> wenn internes Schaltpotential auf den Ausgang X3 geschaltet wird.
Jumper geschlossen: Schaltpotential am Eingang X2 beachten ( positive Logik/negative Logik)

Mit den Lét-Jumpern SJ 3-14 wahlt man die Signalpolaritat:

Jumper offen -> potentialfrei (wenn Eingangssignale von X2 Durchgeschaltet werden)
Jumper zu —H verbunden -> internes Schaltpotential, gemeinsame Kathode

Jumper zu +H verbunden -> internes Schaltpotential, gemeinsame Anode

Mit Hilfe der unter ,,3. Programmierung” beschriebenen Aktivitdten konfigurieren Sie die Tastatur
entsprechend Ihrer Bedirfnisse.

Signalbestimmung

Mittels folgender Tastenkombinationen kénnen die diversen Signaltone angehdrt werden. Alle Tone
werden nach Aufruf 3x ausgegeben.

3* = Signal_1 = Tastenbetéatigung

4* =Signal_2 = Enter

5* = Signal_3 = giiltige Eingabe

6* = Signal_4 = ungiiltige Eingabe

Folgende Signalfolgen ertonen bei auftreten
2 x Signal_1 = Abbruch (ausgelost durch # nach erfolgter Zahleneingabe)
Signal_3 —> Signal_2 -> Signal_3 = RESET (ausgeldst durch # vor erfolgter Eingabe)

Tastaturbefehle:

* = Enter
1* = Beleuchtung An
2* = Beleuchtung Aus
3* = Ausgabe Alarm_1
4* = Ausgabe Alarm_2
5* = Ausgabe Alarm_3
6* = Ausgabe Alarm_4

# nach Eingabe = Eingabe I6schen
# vor Eingabe = Aussprung aus Programmiermodus
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3. Programmierung

3.1. Allgemeines

Die Codetastatur wird mittels des Tastenfeldes programmiert. Mit Hilfe von Signalténen (s. Pkt. 2.3)
kénnen die Programmieraktivitaten verfolgt werden.

3.2 Programmstruktur

Zur Programmierung stehen 6 Mens zur Verfligung. Durch Eingabe des Master-Code 6ffnet man die
Programmierebene. Anschliefende Eingabe der dem Menii zugehorigen Ziffernkombination 6ffnet die
Menis. Alle eingaben sind mit * (Enter) abzuschlieRen oder kénnen mit # abgebrochen werden.

- Jede Tastenbetatigung wird mit Signal_1 bestatigt.

- Enter (*) wird mit Signal_2 bestatigt.

- Eine glltige Eingabe wird mit Signal_3 bestétigt.

- Eine ungiiltige Eingabe wird mit Signal_4 bestatigt, der Programmiermodus wird verlassen.

- Nach dem Erreichen des Endes eines Programmierpfades wird der Programmiermodus verlassen.

Mastercode
123456*
| |
1* 5% 9%
Schlissel und 3* Tastatur 7* Master Code 11*
Schaltfunktion Zeit einstellen Beleuchtung Schlissel andern o Schlissel I6schen
programmieren einstellen
N 1* = dauerhaft AN
s hl__eueln d 2* = dauerhaft - alten Schlissel alten Mastercode
cn usslf co*e AUS eingeben * eingeben *
eingeben 3* zeitgesteuert
SchIT]S:eelrc]ode - neuen Schlissel neuen Mastercode
i * f *
bestitigen * eingeben eingeben
Zugeteilte Relais
eingeben * - neuen Schlissel neuen Mastercode
(z.B. 12 *= 2 bestatigen * bestatigen *
Relais1+2) e
Auswahl Relaiszeit Auswah!
Leuchtzeit
Schaltfunktion
auswahlen .
1* = schaltend . -"elnze!.ne
2* = tastend Relaisschaltzeit Leuchtzeit -alle Schlu*ssel i SChI:'SSQI Ios*chen
einstellen (1-60s) * einstellen (1-60s) * 18schen 609*609 1*+ Code* +
Code*
Hinweis:

mit der Eingabe eines neuen Schliisselcodes unter 1* wird der betreffende Standardcode
(z.B. 1111, 2222) gel6scht.

3.3. Werkseinstellung:

Master Code = 123456

Tastaturbeleuchtung = AN

Tastatur Beleuchtungsdauer = 10s

Relais Riickstellzeit = 3s

User Passworter = keine

Codebelegung: 1111=Relais 1, 2222=Relais 2, 3333=Relais 3, ...... , 8888=Relais 8

3.4. Problembehandlung / Zuriicksetzen auf Werkseinstellung:

Es besteht die Moglichkeit die Einstellungen mit Hilfe eines speziellen Codes komplett auf die
Werkseinstellung zuriickzusetzen. In diesem Fall ist unsere Hotline zu kontaktieren.
Hotline: +49 (0)8076 / 9187-222
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